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prostorni zbroj akcijskih potencijala. Zadatak dekompozicije
je 1z signala snimljenog visekanalnom elektromigrafijom

()]
o
T

Broj rekonstruiranih izvora [%]
n
o

Broj rekonstruiranih izvora [%]
wn
o

(engl. High density surface Electromyography, HDSEMG) of S P

 identificirati aktivne motoricke jedinice, 20 ol |
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Cilj rada je 1zvrsiti dekompoziciju pomocu algoritma koji se Nasumicno generirani signali Sinteticki HDSEMG signali

temelji na principu slijepe separacije izvora.

Stvarni signali
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« Za svaku motoricku jedinicu odrediti sve vremenske B e
trenutke u kojem se najvjerojatnije dogodila pobuda Vremenska aktivnost identificiranih motori¢kih jedinica
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* Srednja vryjednost signala u sakupljenim vremenskim HEROM CETVITE EPOTie

trenucima na svakom kanalu: kroskorelacijski vektor Csix

* MnozZenje kroskorelacijskog vektora matricno s vektorom

signala: prostorna kroskorelacija po kanalima
* Visoka korelacija predstavlja visoku vjerojatnost pobude

Stopa pobude moatoricke jedinice #12 [pps]
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4. Zakljuéak

Algoritam je u prva dva scenarija uspio, za razlic¢ite kvalitete
signala, i1dentificirati gotovo vecinu aktivnih izvora, odnosno
motorickih jedinica u tome trenutku. Kod scenarija sa
stvarnim signalima, u prosjeku se prilikom svake
dekompozicije identificiralo 12.4 aktivnin motorickih
jedinica, a prosjecna stopa pobude iznosila je 12.37 pps.
Dobiveni broj estimiranih motorickih jedinica 1 stopa
pobude u skladu je s ocekivanim vrijednostima. Pored toga,
algoritam Je pokazao visoku preciznost dekompozicije.
ZakljuCno, Isti Je pokazao dobre rezultate te se smatra
pogodnim za upotrebu prilikom dekompozicije HDSEMG
signala.
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